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Kolaborativni robot HCR Advanced
Jednoduchy a bezpecny

pri jakemkoliv vyuziti

Kolaborativni robot HCR verze A se jednoduse ovlada, flexibilné reaguje na zmény v

produkénim schématu a efektivné snizuje investici i provozni naklady. Kromé automatizace
manualnich ¢innosti poskytuje také bezpe¢né a pohodIné pracovni prostredi pro zaméstnance.

Série robotil HCR verze A jsou nasazeny v mnoha odvétvich pro reseni rozli€nych ukolt

HCR-3A

Maly a lehky kolaborativni robot idealni pro Uzké prostory, které nelze obslouzit lidmi. Diky neomezené rotaci na
Sestém kloubu vynika napfiklad ve Sroubovani a v kompletacich.

HCR-5A

Nejpopularnéjsi model ma dosah 915 mm, coz je srovnatelné s lidskou pazi. Diky tomu
pomaha zlepSovat stavajici aplikace a zvySovat tak produktivitu.

HCR-12A

Jeho hlavni prednosti je velky radius dosahu, coz z néj ¢ini idealniho
pomocnika pro pfemistovani objektl. Zejména vhodny je na nakladani
a vykladani nebo na paletizaci.

Diky jednoduché a flexibilni o
montazi mizete vyuzit
prostor efektivnéji

0

podlaha stena

Bezpecéna spoluprace se zaméstnanci
Bezpecénostni funkce

* Detekce kolize (25 Nm az 150 Nm)

* Zmirnéni narazu

» Omezeni rychlosti TCP, kloubu a omezeni pohybu, virtualni bezpe€nostni hranice
* Spolehlivy a vicenasobny kontrolni systém

» Certifikace ISO-13849 Cat3 PId




Rychlé nastaveni umoznuje
flexibilni zménu vyroby

Diky flexibilité nasazeni, bezpe¢né spolupraci a jednoduché obsluze mohou
byt roboty HCR verze A vyuzity pfi rozmanitych procesech, od jednoduchych
Ukoll jako nakladani a vykladani, paletizace az po Sroubovani, brouseni

a rozdélovani. HCR-5A navic splfiuje klasifikaci ISO 2, coz rozSifuje jeho
vyuziti i v prostfedi s vysokymi pozadavy na Cistotu a hygienu.
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Intuitivni software umozni
nastavit a pouzivat HCR
verze A kazdému

U klasického priimyslového robota

musi operatofi podstoupit dlouhé

Skoleni nebo je potfeba najmout externi
odborniky. Ovladaci software Rodi,

ktery pouzivaji roboti HCR verze A,
umozni i nezkuS§enym operatorlim
intuitivni a efektivni ovladani robota nebo
perifernich systému.

 Jednoduché programovani diky
grafickému rozhrani s ikonami
(poskytuje skriptovaci systémy)

» Programovani zalozené na Casové ose
umozni uzivateli intuitivni monitorovani
pracovniho procesu

* Diky API rozhrani je jednodus$si aplikace
u zakaznika

www.hennlich.cz/robotika
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Benefity robota HCR Advanced

Automatizace nemusi byt raketova véda. HCR verze A je snadno ovladatelny a je flexibilni pFi
zménach ve vyrobé. Investi¢ni a provozni naklady jsou tak prekvapivé nizké.

Flexibilni

Rychlé nastaveni umozniuje flexibilni zménu vyroby

Diky kompaktnimu télu a flexibilnim montaznim moznostem umoznuje HCR verze A
rychlé nastaveni. A diky snadnému programovani neni potfeba volat odborniky.

Snadny

HCR verze A Ize shadno
pfipojit k automatizaénim
periferiim

S tim, jak kolaborativni roboty
ziskavaji Siroké uplatnéni v

rdznych odvétvich, poptavka po
prislusenstvi bude narlstat. HCR
verze A proto klade diraz na rychlé
a snadné nasazeni robotickych
feSeni a poskytuje predkompatibilitu
s periferiemi jako jsou snimace, EOAT
véetné uchopl nebo senzory tocivého
momentu.



Bezpecny

HCR Advanced spolupracuje se zaméstnanci

Je bezpecné nainstalovat robota pfimo vedle operatora, protoze se zastavi ihned,
kdyz detekuje vnéjsi kolizi na kterémkoli kloubu (splfiuje ISO 13849-1 Cat 3 PLd).

Privetivy
HCR Advanced je navrzen pro pohodiné pouzivani

LED diody na ,zapésti“ umoznuji okamzity pfehled o stavu robota. Port I/O

a EtherCAT eliminuje potfebu slozité kabelaze. Software Rodi je pfedbézné
kompatibilni s hlavnimi vyrobci, coz umoZfiuje uZivateldm snadno integrovat systémy
robotl a zpracovani obrazu. Zejména ma vSak Rodi dals$i pfikazy, které usnadnuji

Jednoduchy

Stacéi jednodenni trénink

Intuitivni grafické rozhrani umoznuje naprogramovat robota po par minutach zauceni.
Programovani je snadné diky intuitivnimu grafickému prostfedi s navodnymi ikonami
a Casovou osou. Uzivatel jednoduse uchopi robota, ¢imz jej pfimo nauci body trasy
nebo pohybovou cestu.
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Formy financovani robotu

IR

HCR-3A HCR-5A HCR-12A

Neomezena rotace na poslednim ISO Cleanroom 2 Nejsilnéjsi model s nejdelSim
kloubu * Uzitené zatizeni 5 kg dosahem

e Uzite€né zatizeni 3 kg e Dosah ramene 915 mm e UziteCné zatizeni 12 kg

e Dosah ramene 630 mm e Dosah ramene 1300 mm

JEDNORAZOVY PRODEJ

Cena za typ:
HCR-3A HCR-5A HCR-12A
580 000 K¢ 690 000 K¢ 920 000 K¢

ROCNIi PRONAJEM S NASLEDNYM ODKOUPENIM

Cena za rocni pronajem
(v mésic¢nich splatkach):

HCR-3A HCR-5A HCR-12A
50 000 K¢ 60 000 K¢ 70 000 K¢
(12 splatek + 1 pfi odkupu robota) (12 splatek + 1 pfi odkupu robota) (13 splatek + 1 pfi odkupu robota)

EKO systém

Velmi rychlé a snadné

nasazeni robotickych reseni
Uchopovacée: HENNLICH, OnRobot, ROBOTIQ, SCHUNK,

SCHMALZ, ZIMMER a dalSi.
Kamerové systémy: COGNEX, OMRON, KEYENCE, BAUMER
Mobilita: YUJIN ROBOT. MiR, PBA Group
Software: RoboDK, Robotmaster, CIT
Komunikace: Modbus, CC-link, PROFINET a dalsi.
PrisluSenstvi: HENNLICH, ATI, PMA Cable Protection, Autonics
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Specifikace

Rameno

Kontroler

TP
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DOF 6 otocnych kloubl 6 otocnych kloubl 6 otocnych kloub
UziteCné zatizeni 3kg 5kg 12 kg
Dosah 630 mm 915 mm 1300 mm
Rychlost (Nastroj) 1 m/s (Max. 1,5 m/s) 1 m/s (Max. 1,5 m/s) 1 m/s (Max. 1,2 m/s)
Opakovatelnost +0,05 mm +0,05 mm 10,07 mm
Hmotnost 13 kg 21kg 53 kg
Nastroj 1/0 1 Konektor M8, 8pin, A-kédovani (Standard) M8, 8pin, A-kédovani M8, 8pin, A-koédovani
Napajeni DC24V (nastavuje se v GUI), 1,5A | DC24V (nastavuje se v GUI), 3A | DC24V (nastavuje se v GUI),
Max. Max. (1,5A/pin) 3A Max. (1,5A/pin)
Digitalni vstup (typ) 2 (PNP) 2 (PNP) 2 (PNP)
Digitalni vystup (typ) 2 (NPN) 2 (NPN) 2 (NPN)
Analogovy vstup 2 2 2
Nastroj 1/0 2 Konektor M8, 8pin, A-kddovani M8, 8pin, A-kddovani
Napajeni DC24V (1,5A Max.) DC24V (1,5A Max.)
Digitalni vstup (typ) 2 (PNP) 2 (PNP)
Digitalni vystup (typ) 2 (NPN) 2 (NPN)
EtherCAT Konektor M8, 6 pin M8, 6 pin M8, 6 pin
DC TX+, TX-, RX+, RX-DC 24V TX+, TX-, RX+, RX-DC 24V TX+, TX-, RX+, RX-DC 24V
Hlukova uroveri Méné nez 60 dBA Méné nez 65 dBA Méné nez 70 dBA
Rozsah pohybu, J1 +360°, Max. 180°/sec +360°, Max. 178°/sec +180°, Max. 130°/sec
rychlost
J2 +360°, Max. 180°/sec +360°, Max. 178°/sec +150°, Max. 130°/sec
J3 +160°, Max. 180°/sec +165°, Max. 178°/sec +165°, Max. 200°/sec
J4 +360°, Max. 360°/sec +360°, Max. 180°/sec +190°, Max. 200°/sec
J5 +360°, Max. 360°/sec +360°, Max. 180°/sec +170°, Max. 200°/sec
J6 Neomezené, Max. 360°/sec +360°, Max. 180°/sec +360°, Max. 200°/sec
IP kryti IP64 IP54 IP54
Teplota 0-50°C 0-50°C 0-45°C
Rozméry 450 x 470 x 223 mm 450 x 470 x 223 mm 450 x 470 x 223 mm
Hmotnost 17,6 kg 17,6 kg 19,8 kg
Napajeni 100-240 VAC, 50-60Hz (1kW) 100-240 VAC, 50-60Hz (1kW) 100-240 VAC, 50-60Hz (1kW)
Interni 1/O porty Nouzovy 2 kanaly (4 porty) 2 kanaly (4 porty) 2 kanaly (4 porty)
Bezpecnostni 2 kanaly (4 porty) 2 kanaly (4 porty) 2 kanaly (4 porty)
Vzdalené On/Off Ano/Ano Ano/Ano Ano/Ano
Digitalni vstup 8 flexibilnich vstupl (SINK) 8 flexibilnich vstupl (SINK) 8 flexibilnich vstupl (SINK)
8 béznych vstupl (SINK) 8 béznych vstupl (SINK) 8 béznych vstupl (SINK)

Digitalni vystup

8 flexibilnich vystupt (Source)

8 flexibilnich vystupt (Source)

8 flexibilnich vystupt (Source)

8 béznych vystupl (Source)

8 béznych vystupl (Source)

8 béznych vystupl (Source)

*<1,2A/na kanal

*<1,2A/na kanal

*<1,2A/na kanal

Inkrementalni enkodér Dvoukanalovy Dvoukanalovy Dvoukanalovy
Komunika¢ni TCP/IP a Modbus TCP
protokoly (Profinet a EthernetlP
s branou)
Rozméry 343 x 270 x 81 mm
Hmotnost 1,8 kg
Monitorovani Velikost displeje 12,1
Rozliseni 1024 x 768
Dotykova technologie Odporové
Uzivatelské Nap3jeci vypina¢ 1EA
rozhrani
Nouzovy vypina¢ 1EA
I/0 Port USB2.01EA
Doplnék T/P drzék 1 EA

www.hennlich.cz/robotika



Roboty HCR Advanced lze

pouzit v jakémkoli pramyslu, od
automobilového, pres elektroniku az po
potravinarsky a farmaceuticky pramysl.
Robot muiize nahradit lidské operatory

v opakujicich se, nebezpeénych nebo
neergonomickych ulohach, coz vasim
zaméstnanciim umozni soustredit se

na ukoly s vysSi pfidanou hodnotou

a pracovat v bezpeénéjsSim prostredi. Lze
jej jednoduse ovladat a opétovné nasadit
v dalSich aplikacich.

e obsluha stroju

e obsluha forem

e baleni

e paletizace

e montaz

e nanaseni (lepidla, barvy)
o lesténi

e baleni

e kontrola

e svarovani, Sroubovani
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SPOLUPRACE CLOVEK-ROBOT

Pramysl 4.0, chytra tovarna a dal$i sou€asné
trendy v automatizaci a robotizaci vyrobnich
provozu reprezentuji nejriznéjsi vyzvy se
kterymi je dnes vyroba konfrontovana. Existuje
zde stale silngjsi potfeba jednodussiho,
bezpecénéjsiho a flexibilnéjSiho vyrobniho
prostiedi. Jako pfiklad: zvySeni kvality vyroby
robotizaci procesu, snizeni provoznich naklad
pomoci snadno ovladatelného zafizeni,
flexibilni pfepinani mezi procesy (vyrobnimi
sekvencemi) pracovisti - jak se tézisté vyroby
pfesouva na malosériovou vyrobu, skokové
zlepSeni vyrobniho prostfedi pro pracovniky
vystavené znecisténi a nebezpecnym
strojum.

HANWHA

- 60 let na trhu

- 4. nejvétsi firma v Jizni Koreji

- leader v leteckych motorech a mechatronickych resenich

Domluvte si schiizku a osobni ukazku kolaborativniho robotického ramene HANWHA

Navstivte nase internetové stranky: =y - &
www.hennlich.cz/ — &

Ing. Josef Ponikelsky
| Product manager

mobil: +420 774 842 934
e-mail: ponikelsky@hennlich.cz

ODSTEPNY ZAVOD

SSNTECH®

HENNLICH s.ro.

412 01 Litomé&fice, Ceskolipska 9
tel.: 416 711 346, fax: 416 711 999
e-mail: lin-tech@hennlich.cz
www.hennlich.cz
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